Ressource : Comment détecter un obstacle avec des capteurs NXT ?
Pour connaître les caractéristiques des capteurs

· Lancer le logiciel NXT

· Choisir le capteur étudié  
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· [image: image3.png]Bloc Capteur d'ultrasons.
Ce bloc possade une portée d'environ 250 cm (100
poucss). En définissant un point de déclenchement
inférieur 3 cetta valeur (3 I'side da la glisiére, ou en

entrant un nombre), vous pouvez forcar la robot 3
réagir si quelque chose 'approche de trop prés. La
sortie =st transmise par un fil de données.

Aide supplémentaire >



L’insérer dans la fenêtre programme

· Afficher l’aide en cliquant sur le bloc
















































































Informations sur le capteur
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