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	3ème

	Je vais apprendre ce qu’est :

· solutions techniques
	Je serai capable de : 

· Proposer des solutions techniques qui réalisent une même fonction
· Choisir une ou plusieurs solutions techniques permettant de réaliser une fonction donnée

	· A quoi servent les capteurs  du système NXT ?
Information détectée
Information transmise

Détection d’obstacle (O/N)
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· Comment détecter un obstacle sur le parcours du robot ?

· Quels sont les types d’obstacles à détecter sur le parcours ?  


· Quels sont les paramètres à prendre en compte pour la détection de ces obstacles ?  



· Comment détecter un obstacle avec un capteur (indiquer le nom du capteur étudié) ?
Expérimentation : Le moteur tourne tant qu’il n’y a pas d’obstacle. Si un obstacle se présente, le moteur s’arrête.

· Décrire les tests réalisés : 
· Décrire les résultats obtenus (conditions de déclenchement du capteur, copie du programme, …)

· Conclusions (type d’obstacle pouvant être détectés, possibilités et limites du système, …) : 


















































































































































